Szallitészalag

Robot lerakbhoz — léptetd lizemmod, darab-hiités
széllitas kézben

Jellemzék
Tipuskoéd NCRS
Elrendezés Fels6 részrol lefele (forditott iv()
Mozgatas Kerekeken vagy fix tarton
Vezérlés Léptet6 — robot / manipulator szinkron

Szalagfeliilet PU supergrip (kotelezd)

Kiegészit6 Védbketrec ajanlott a leraképontnal
Szektorok Mianyagfeldolgozas, Ujrahasznositas
Gyartas Egyedi méretben, vevdi elbiras szerint
Tipikus alkalmazasi teriiletek Miért valassza?
» Robot- / manipulator-vezérlési froccsonté cellak — v/ Léptetd lzemmod: szinkronizalhaté barmilyen
darab-kiadagolas robotvezérlével
» Késztermékek hitése szallitas kdzben (supergrip v PU supergrip: darabok nem csusznak, szallitas kézben
szalag) hilnek
» Minden alkalmazas ahol szalag és robot szinkronban v Forditott ivl kialakitas: a darab szeliden kerul a
mikodik szalagra

v Beépitheté meglévd robotcellakba utdlag is

Cyber in Systems Kift. info@cyberin.hu | www.cyberin.hu

Kizarélagos magyarorszagi DMD képviselet Arajanlat egyedi méretre — géprajz vagy foté alapjan
4183 Kaba, Baross Gabor utca 46. Atfutasi id6: 4-8 hét




